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PREFACIO

ElI VS-606V7 de YASKAWA es un inversor pequefio
y simple; tan f4cil de usar como un contactor. Este
manual de instrucciones describe la instalacion, el
mantenimiento, la inspeccién, la busqueda y
resolucién de problemas, asi como las
especificaciones del VS 606 V7. Lea completamente
este manual de instrucciones antes de iniciar la
operacion.

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION

Precauciones generales

Algunos dibujos de este manual aparecen sin las cubiertas y protecciones con el fin
de describir los detalles con mayor claridad. Asegurese de volver a colocar en su
lugar todas las cubiertas y protecciones antes de operar este producto.

Cuando sea necesario es posible que se modifique este manual debido a las mejoras
al producto o a las modificaciones o cambios en las especificaciones.

Estas modificaciones se reflejan mediante un nimero de manual revisado.

Para solicitar un ejemplar de este manual, en caso de que su ejemplar se haya
dafiado o perdido, péngase en contacto con su representante de YASKAWA.
YASKAWA no es responsable de las modificaciones que el usuario haga al
producto, si se llevan a cabo, se anulara la garantia.




NOTAS PARA UNA OPERACION SEGURA

Lea completamente este manual de instrucciones antes de efectuar la instalacion,
operacién, manteniminento o inspeccion del VS-606V7. En este manual, las NOTAS
PARA UNA OPERACION SEGURA se clasifican como “ADVERTENCIA” o
“PRECAUCION”.

‘A ADVERTENCIA

Indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se evita, podria causar la
muerte o lesiones personales graves.

‘ /\ PRECAUCION

Indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede causar lesiones
personales menores o moderadas y dafios al equipo. También puede utilizarse como
sefial de alerta contra practicas riesgosas.

Ademés, los elementos que se inscriben en también pueden causar
accidentes fatales en algunas situaciones. En cualquiera de los casos siga estas notas
importantes.

@ Estos son los pasos que se deben tomar para asegurar una
* operacion adecuada.



Advertencias para el marcado de UL/cUL

No conecte ni desconecte el cableado, ni lleve a cabo verificaciones de sefiales
mientras esté encendida la fuente de alimentacion.

El capacitor interno del inversor sigue cargado de energia aun después de que se
apaga la fuente de alimentacién. Para evitar choques eléctricos, desconecte toda la
corriente antes de dar mantenimiento al inversor. Después, espere por lo menos un
minuto después de que se desconecta la fuente de alimentacién y de que todos los
indicadores estén apagados (OFF).

No lleve a cabo una prueba de voltaje no disruptivo en ninguna pieza del inversor.
Este equipo electrénico utiliza semiconductores y es vulnerable a voltaje alto.

No retire la cubierta del operador digital o la cubierta lisa a menos que esté apagada
(OFF) la fuente de alimentacion. Nunca toque el tablero de control impreso (PCB)
cuando esté encendida la fuente de alimentacién.

El inversor no es adecuado para usarse en un circuito capaz de proporcionar mas de
18,000 RMS amperios simétricos, maximo 250 voltios (unidades clase 200V) or
18,000 RMS amperios simétricos, maximo 480 voltios (unidades clase 400V).

/\ PRECAUCION

(Pég. ref.)
Los cables de voltaje bajo se conectaran conClase I. .............. 22




RECEPCION

/\ PRECAUCION

(Pag. ref.)
* No instale ni opere ningun inversor que esté dafiado o al que le falten
piezas.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones personales o
dafios al eqUIPO. . ... 14-16

MONTAJE

/\ PRECAUCION

(Pag. ref.)
* Levante el gabinete por la aleta de enfriamiento. Cuando mueva la unidad,
nunca la levante por el estuche de plastico o las terminales cubiertas.
De lo contrario, se puede ocasionar que se caiga la unidad y que se causen dafios a

lamisma.. . ..o o 18
* Monte el inversor sobre material no inflamable (por ejemplo, metal).
Si no se observan estas precauciones, se puede ocasionar un incendio. .. ... 18

* Cuando monte las unidades en un gabinete, instale un ventilador u otro
dispositivo de enfriamiento (chasis abierto) para mentener la temperatura
de la toma de aire a menos de 122°F (50°C).

El sobrecalentamiento puede ocasionar un incendio o puede dafiar la unidad. 19

* EI'VS mini J7 genera calor. Para un enfriamiento efectivo méntelo en
posicién vertical.

Consulte la figura “Dimensiones de montaje” en la pagina 18.




CABLEADO

/\ ADVERTENCIA

(Pég. ref.)
« Inicie el cableado Gnicamente después de haber verificado que la fuente de
alimentacion esté apagada.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos
0NCENAIOS. . . v v vttt 22
« Unicamente personal calificado debe realizar el cableado.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos
0NCENAIOS. . . v vttt 22
» Cuando se esté llevando a cabo el cableado del circuito de paro de
emergencia, verifiquelo completamente antes de la operacion.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar lesiones personales.22

/\ ADVERTENCIA

(Pég. ref)
» AsegUrese de conectar a tierra la terminal de conexion a tierra @ de
acuerdo con el cédigo local de conexion a tierra.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos
0NCENAIOS. . . v vttt 25
» Parala clase 400V, asegUrese de conectar a tierra el suministro neutral
para ajustarse a los requerimientos de CE.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos
00NCENDIOS. . . ..o 25




/\ PRECAUCION

(Pég. ref.)
Verifique que el voltaje nominal del inversor coincida con el voltaje de la
fuente de alimentacién de CA.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones e incendios.
No realice una prueba de voltaje no disruptivo del inversor.
Esto podria ocasionar que se dafien los elementos del semiconductor.
Para conectar médulos de frenado, una unidad de resistencias de frenado
o una unidad de frenado, siga los procedimientos que se describen en este
manual.
Una conexi6n indebida puede causar unincendio...................... 25
Asegurese de apretar los tornillos terminales del circuito principal y del
circuito de control.
Si no se observan estas precauciones, se puede ocasionar un malfuncionamiento,
dafios 0 iNCENdI0S.. . .. ..t 22
Nunca conecte la fuente de alimentacién del circuito principal de CA a las
terminales de salida U, Vy W.
Se dafiara el inversor y esto invalidard lagarantia. ..................... 22
No conecte ni desconecte alambres o conectores cuando la energia esté
aplicada al circuito.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones personales.
No cambie el cableado de sefial o control durante la operacion.
Se puede dafiar la maquina o el inversor.




OPERACION

/\ ADVERTENCIA

(Pag. ref.)

+ Unicamente encienda la fuente de alimentacién de entrada

después de reemplazar el operador digital o la cubierta lisa

(opcional).

No retire el operador digital o las cubiertas mientras haya flujo

de corriente.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques

eléctricos.
* Nunca haga funcionar el operador digital ni las palancas de

buzamiento con las manos mojadas.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques

eléctricos.
* Nunca toque las terminales mientras haya flujo de corriente, ni

siquiera cuando esté detenido el inversor.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques

eléctricos.
» Cuando se seleccione la funcién de reintento por fallas

manténgase alejado del inversor o de la carga, ya que puede

reiniciar repentinamente después de haber sido detenido.

(Construya el sistema de la maquina de manera que se asegure el bienestar del

personal, aun cuando se reinicie el inversor.) Si no se observan estas advertencias,

se pueden ocasionar lesiones personales. . .................c i 60
» Cuando se selecciona la operacion continua después de la

recuperacion de energia, manténgase alejado del inversor o de

la carga. Este puede reiniciar de manera inesperada después

de haber sido detenido.

(Construya el sistema de la maquina de manera que se asegure el bienestar del

personal, aun cuando se reinicie el inversor.) Si no se observan estas advertencias,

se pueden ocasionar lesiones personales. .. ... 55
« Siendo que se puede desactivar el boton de paro del operador

digital mediante una configuracién de funcién, instale un

interruptor de paro de emergencia externo por separado.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar lesiones

personales.
» Si se reinicia una alarma con la sefial de operacién encendida,

el inversor se reinicia de forma automatica. Reconfigure la

alarma sélo después de haber verificado que esté apagada la

sefial de operacion.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar lesiones personales.27




OPERACION (Cont.)

/\ PRECAUCION

(Pég. ref.)
* Nunca toque el disipador de calor o la resitencia de frenado, ya
que sus temperaturas pueden ser muy altas.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar
quemaduras fisicas graves.
» Siendo que es facil cambiar la velocidad de operacién de baja a
alta, verifique el margen de trabajo seguro del motor y de la
maquina antes de la operacion.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones
personales y dafios a la maquina.
* Sies necesario, instale por separado un freno de tension.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones
personales.
* No cambie las sefiales durante la operacion.
Se puede dafiar la maquina o el inversor.
» Todos los parametros del inversor se han configurado
previamente en la fabrica. No cambie las configuraciones si no
es necesario.
Se puede dafiar el INVErsor.. .. ...t 28

MANTENIMIENTO E INSPECCION

/\ ADVERTENCIA

(Pég. ref.)

* Nunca toque las terminales de alto voltaje en el inversor.

Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos.127
« Desconecte toda la energia antes de llevar a cabo el

mantenimiento o la inspeccién. Después espere por lo menos

un minuto después de que se haya desconectado la fuente de

alimentacion y de que se hayan apagado todos los LED y los

LED de CARGA.

Los capacitores se descargan lentamente y pueden ser peligrosos. ... ..... 127




/\ ADVERTENCIA

(Pag. ref.)
No realice una prueba de voltaje no disruptivo en ninguna parte
del VS-606V7.
Este equipo electrénico utiliza semiconductores y es vulnerable a alto voltaje.127
Unicamente personal autorizado debe realizar el
mantenimiento, inspecciones o reemplazos de piezas.
[Antes de la operacidn retire todos los objetos metalicos (relojes, pulseras, etc.)]
(Utilice herramientas que estén aisladas en contra de choques eléctricos.)
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos.127

/\ PRECAUCION

(Pag. ref.)
El tablero de control de PC emplea los IC de CMOS.
No toque los elementos CMOS.
Se pueden dafiar facilmente por la electricidad estatica.
No conecte ni desconecte los cables, el operador digital, los conectores o
el ventilador de enfriamiento cuando la energia eléctrica esté aplicada al
circuito.
Si no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar lesiones personales.127

Otros

/\ ADVERTENCIA

(Pag. ref.)
Nunca modifique el producto.
Si no se observan estas advertencias, se pueden ocasionar choques eléctricos o
lesiones personales y se invalidara la garantia.
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ETIQUETA DE ADVERTENCIA

Una etiqueta de advertencia aparece en la cubierta frontal del inversor, como se
muestra abajo. Siga las instrucciones para manejar el inversor.
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1. RECEPCION

Después de desempacar el VS-606V7, verifique lo siguiente:
Verifique que los nimeros de las piezas concuerden con la orden de compra o con la

hoja del empaque.

Revise la unidad para detectar si existen dafios fisicos que se puedan haber produ-

cido durante el envio.

Si falta o estd dafiada alguna pieza del VVS-606V7 llame inmediatamente al servicio.

* Revision de la placa de caracteristicas
Normas de seguridad de EUA y Canada para tipos trifasicos 200VCA, 0.13HP (0.1kW)

14

MODELO DE INVERSOR =]
ESPEC. ENTRADA ———7INPUT : 3PH

ESPEC. SALIDA

LOTENO. |

SERIE NO,

MODELO

- mopEL: CIMR-J7AU20P1 spec: 20P10

200-230VAC _ 50/60Hz

11A

OUTPUT : 3PH 0-230VAC MAX. 0-400Hz

0.8A

LOT NO: MASS: 0.

5kg | —— mASA

SER NO: PAG:

——— SOFTWARE

FILE NO: E131457

INSTALLATION CATEGORY Il IP20

Ms

CIMR-V7AU20P1

INVERSOR

SERIE VS-606V7

o

. |Salida de motor maxima aplicable

Tipo

Con operador digital (con volumen)

Sin operador digial
(con volumen)

Con operador digital (con volumen)

0.13 HP (0.1kW)
0.25 HP (0.2KW)
0.5 HP (0.4KW)
THP (0.75kW)
2 HP (L5KW)

3 AP (2.2kW)

7 HP (3.0kW)

5 HP (3.7kW)
75 HP (5.5kW)
0 AP (7.5kW)

Clase de voltaje

Nota: Péngase en contacto con su representante de YASKAWA

para el tipo sin disipador de calor.

Monofésico 200VCA
Trifasico 200VCA
Trifasico 400VCA

N

No. |Especificaciones

| U [Especificacion UL (especificacion
S)




ESPEC., continuacion

B Monofasico 200VCA No. | Salida de motor maxima apiicable | [ No Estructura proteciora

2 Trifasico 200VCA GPT 0.13 AP (0.1kW) 0 Chasis abiero

7 Trifésico 400VCA 3 .25 HP (0.2kW) (IP20, IP00) *1
23 0.5 AP (0.4kW) T Gabinete montado en pared
OP7 THP (0.75kW) (NEMA 1) *2
3 P (5K 7 Chasis abierto (1P20)
57 TP W) Tipo de gabinete superior
3P0 ZHP (3.0KW)
37 5 HP (3.7KkW)
5P5 7.5 HP (5.5KkW)
7P5 0 HP (7.5kW)

*1 Del codigo No. OP1 al 3P7 son IP20.
Siempre retire ambas cubiertas, la superior y
la inferior cuando utilice los inversores 5P5 y
7P5 como tipos de chasis abierto IP0O.
*2 Del NEMA 1 “OP1” al “3P7” son opcionales.
Del NEMA 1 “5P5" y “7P5" son estandar.

15



2. IDENTIFICACION DE

CUBIERTA DE OPERADOR

LA TERMINAL

LAS PIEZAS

Operador digital (con volumen)
JVOP-140

Se utiliza para configurar o cambiar constantes
Se puede configurar la frecuencia utilizando el
volumen

ORIFICIOS DE
CABLEADO PARA
EL CIRCUITO DE
CONTROL CUBIERTA
ORIFICIOS DE ~ FRONTAL g)\})g:ﬁsdlgual (sin volumen)
g:skl:ﬁlﬁo A PLACA DE Se utiliza para configurar o cambiar constantes
CIRCUITO CARACTER-
PRINCIPAL ISTICAS
! -VENTILADOR 0O
TERMINAL DE ENFRIAMIENTO
CONEXION A L CUBIERTA DEL FONDO ———

TIERRA ALETA DE CUBIERTA DEL VENTILADOR|
ENFRIAMIENTO | [cubierta en blanco (opcional)
n los modelos con cubierta en blanco, ésta

e monta en el lugar del operador digital

o — ¥
g g < | VOLUMEN DE CONFIGURACION
E z 2 _=~"DE FRECUENCIA
=] o
g3 | LED DE DESPLEGADO DE ESTADO
gt
E ww .\‘H"\- INTERRUPTOR RESISTOR DE TERMINAL
00 .-,-"PARA CIRCUITO DE COMUNICACIONES

VOLUMEN DE
CONFIGURACION DE
FRECUENCIA

LED DEL DESPLEGADO DE
ESTADO

INTERRUPTOR DEL RESISTOR DE
TERMINALES PARA EL CIRCUITO DE
CCOMUNICACIONES

INTERRUPTOR DE CAMBIO DE
VOLTAJEICORRIENTE PARALA
ENTRADA DE REFERENCIA DE
FRECUENCIA ANALOGICA

BLOQUE DE TERMINALES DEL
CIRCUITO DE CONTROL

JNTERRUPTOR DE CAMBIO

PARA LA ENTRADA DE
REFERENCIA DE
FRECUENCIA
ANALOGICA
BLOQUE DE
“TERMINALES DEL
CIRCUITO PRINCIPAL

M, K INTERRUPTOR DE
TERMINAL DE CONEXION A TIERRA ~ POLARIDAD DE ENTRADA

sLoque pE

BARRA DE
CORTO
CIRCUITO

BARRA DE CORTO,
DML R EEOPT LP &F T 4PE 2P  crcuiTo -

TIPS F AR

BLOQUE DE TERMINALES DEL
CIRCUITO PRINCIPAL

TERMINAL DE CONEXION A TIERRA

HII, NF7 P P
T
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Contrato terminal del circuito principal

El contrato terminal de la terminal del circuito principal difiere dependiendo del
modelo del inversor.

CIMR-V7+C20P1~20P7, BOP1 to BOP4
[R/L1lS/L2 TA3| +1 (UM VT2 W/T:il

@ — |+ {B1 | B2 @

CIMR-V7xC21P5, 22P2, BOP7, B1P5, 40P2 to 42P2
— |+ +2

RAL1[S/2|TA3| B1 ’752 —[Ufﬂ LV[TEIW/TSJ

S S
CIMR-V7xC24P0, B2P2, 43P0, 44P0
IR/LLLS/LZ{T/LS[ et 1:1 T +2 ' B1 l B2 U/T1TV/T2M/TE'
D D
CIMR-V7+CB4PQ
|T¥/L1 lS/LZl —_ | +1 r+2 l B1iBZ [U/T1 IV/T2|W/T£|

S D

A continuacién se muestra el contrato terminal para 200/400V, series de entrada del
modelo trifésico 7.5/10 HP (5.5/7.5Kw).

CIMR-V7+A26P5, 27P5, 45P5, 47P5

)
S

R/L1|S/L2|T/L3| - | +1 | +2 ’ B1 ' B2 IU/T1|V/T2|W/T3|

17



3. MONTAJE

» Seleccidn de ubicacion para montar el inversor

Asegurese de que el inversor esté protegido de las siguientes condiciones:

e Frioy calor extremos. Utilicese solamente dentro del margen de temperatura
ambiental (para el tipo de chasis abierto): de 14 a 122°F (de -10 a +50°C).

¢ Lluvia, humedad.

* Rocios y salpicaduras de aceite.

* Rocios salino.

e Luz solar directa. (Evitese el uso en exteriores).

« Gases corrosivos (por ejemplo, gas sulfurado) o liquidos.
 Particulas de polvo o de metal en el aire.

« Golpesy vibracion.

« Ruido magnético. (Por ejemplo: maquinas para soldar, dispositivos de potencia,
etc.)

¢ Alta humedad.
« Sustancias radioactivas.

« Combustibles: thinner, solventes, etc.

18



3.94in. (100mm}
OMAS .

« Dimensiones de montaje

Para montar el VS 606 V7, se requieren las siguientes dimensiones.

Salida de motor

Voltaje méxima aplicable Longitud de A
HP (Kw)
200V Monoféasico Menos de Més de
trifasico 5 HP (3.7 Kw) 1.18 pulgadas (30mm)

400V trifasico

200V trifasico 7.5 HP (5.5 Kw) Mas de
1.97 pulgadas (50mm)

400V trifasico 10 HP (7.5 Kw)

iPrecaucion!
1. Las dimensiones anteriores son comunes tanto para el tipo de chasis abierto (IP0O,
1P20) como para el tipo NEMA 1.
2. Retire siempre las cubiertas superior e inferior cuando utilice 200/400V, 5.5/
7.5Kw (7.5/10 HP) como tipo de chasis abierto.

19



» Componentes de montaje/desmontaje

Desmontaje y montaje del operador digital y las cubiertas

NOTA: Monte el inversor después de retirar
la cubierta frontal, el operador digital y la
cubierta terminal.

« Desmontaje de la cubierta frontal
Utilice un desarmador para aflojar el
tornillo de la superficie de la cubierta
frontal en el sentido de la flecha 1 para
retirarla. Después presione en los lados
derecho e izquierdo en el sentido de la
flecha 2 y levante la cubierta frontal en el
sentido de la flecha 3.

* Montaje de la cubierta frontal
Monte la cubierta frontal en el orden
inverso del procedimiento anterior para
retirarla.

« Desmontaje de la cubierta terminal
cuando las dimensiones “W” (ancho)
son 4.25” (108mm), 5.51”” (140mm), o
6.69” (170mm)

Después de retirar la cubierta frontal,
presione los lados derecho e izquierdo en el
sentido de la flecha 1 y levante la cubierta
terminal en el sentido de la flecha 2.

« Desmontaje de la cubierta terminal
cuando las dimensiones “W” (ancho)
son 7.09” (180mm)

Utilice un desarmador para aflojar el
tornillo en la superficie de la cubierta
terminal en el sentido de la flecha 1 para
retirarla. Después presione los lados
derecho e izquierdo en el sentido de la
flecha 2 y levante la cubierta terminal en el
sentido de la flecha 3.

« Montaje de la cubierta terminal
Monte la cubierta terminal en el orden
descendente del procedimiento anterior
para retirarla.
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Desmontaje del operador digital
Después de retirar la cubierta frontal,
levante los lados superior e inferior
(seccion A) del lado derecho del operador
digital en el sentido de la flecha 1.

Montaje del operador digital

Monte el operador digital en el orden
inverso del procedimiento anterior para
retirarlo.

Desmonaje de la cubierta inferior
cuando las dimensiones “W” (ancho)
son 4.25” (108mm), 5.51”” (140mm), o
6.69” (170mm)

Después de retirar la cubierta frontal y la
cubierta terminal, incline la cubierta
inferior en el sentido de la flecha 1 con la
seccion A como punto de soporte.

Desmontaje de la cubierta terminal
cuando las dimensiones “W” (ancho)
son 7.09” (180mm)

Después de retirar la cubierta terminal
utilice un desarmador para aflojar el
tornillo sujetador en el sentido de la flecha
1 para retirarla.

Montaje de la cubierta inferior
Monte la cubierta inferior en el orden
inverso del procedimiento anterior para
retirarla.
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4. CABLEADO

* Instrucciones de cableado

(1) Conecte siempre las terminales de entrada de energia R/L1, S/L2'y T/L3 (R/L1,
S/L2 para modelo monofasico) y la fuente de alimentacién por medio de un
interruptor termomagnético de carcaza moldeada (MCCB). Nunca los conecte a U/

T1, VIT2, WIT3.

El inversor monofasico (clase 200V) puede conectarse a una entrada trifasica de
200V. Sin embargo, cuando la terminal T/L3 se conecta al modelo monofasico,
nunca utilice la terminal para otros propdsitos.

Terminales de conexién de la fuente de alimentacion del inversor

Producto de especificaciones de la
fuente de alimentacién para la
entrada del modelo trifasico de
200V

CIMR-V7002000

Producto de especificaciones de la
fuente de alimentacion para la
entrada del modelo monofasico de
200V.

CIMR-V7O0OBOOO

Producto de especificaciones de la
fuente de alimentacion para la
entrada del modelo trifasico de
400V

CIMR-V7004000

Conectar a R/L1, S/L2, T/L3

Conectar aR/L1, S/L2

Conectar a R/L1, S/L2, T/L3

(2) Conecte los cables del motor a las terminales U, V' y W en el lado de la salida del
circuito principal (fondo del inversor).

(3) Sies muy grande la distancia de cableado entre el inversor y el motor, reduzca la
frecuencia portadora del inversor. Para mayores detalles, consulte “Reduccion de
la corriente de ruido o fugas del motor (n46)” en la pagina 68.

(4) El cableado de control debe tener una longitud de menos de 164 pies (50m) y debe
estar separado del cableado de la energia. Utilice alambre forrado de par trenzado
cuando introduzca de manera externa la sefial de freucencia.

(5) Apriete los tornillos en las terminales del circuito principal y del circuito de
control.

(6) No conecte ni desconecte el cableado ni realice ninguna verificacion de sefiales
mientras esté encendida la fuente de alimentacion.

(7) Para los inversores de clase 400V, asegurese de conectar a tierra el neutral de
suministro para ajustarse a los requerimientos de CE.

(8) Debe utilizarse un conector de bucle cerrado cuando se estén colocando los cables
de la terminal del circdito principal.

(9) Deben considerarse las desconexiones de voltaje cuando se determine el tamafio
del cable.

Se puede calcular la desconexion del voltaje utilizando la siguiente ecuacion:
Desconexion de voltaje paso a paso (V) = resistencia de alambre v3 (Q/km) x dis-
tancia del cableado (m) x corriente (A) x 103

Seleccione el tamafio del alambre de manera que la desconexion de voltaje sea
menos de 2% del voltaje nominal normal.
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» Dimensiones de cables y tornillos de las termi-
nales

1. Circuito de control

Ajuste del par Alambre
. . ] de torsion , . Tamaio
Modelo | Simbolo de la terminal | Tornillo| /0" Dimension aplicable recomendado |  Tipo
m) mm? AWG | mm? |AWG
alambre trenzado de 0.5
Comin MA, MB, MC M3 ‘:;‘;:32)3 a12s 202t 075 | 18 | Aambre
para sencillo de 0.5 a1.25 forrado o
todos los [S1 para S7,P1, P2,SC,PC,R+, Lo4azpy |alambretrenzadode05 | o o Elq:ltv?r
modelos R-S+S- M2 | 05 a5 (2075 Yoa1e|075| 18 | lente
,FS,FR,FC,AM,AC,RP B B sencillo de 0.5 a 1.25
2. Circuito principal
Serie de entrada trifasica de clase 200V
Ajuste del Alambre
, " .| pardetor. [ Tamafo Tamafio
Modelo Simbolo terminal Tornillo b » pulg. aplicable recomendado Tipo
(Nem) [ mm2 [AWG| mm2 | AWG
R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/TLV/T2WIT3 7.1a8.88 18 to
CIMR-V7AA20P1 ) M3.5 (0.8a1.0) 075a2 14 2 14
RIL1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/TLV/T2WIT3 7.1a8.88 18 to
CIMR-V7AA20P2 ) M3.5 (0.8a10) 0.75a2 14 2 14
RIL1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/TLV/T2W/T3 7.1a888 18to
CIMR-V7AA20P4 ) M3.5 (0.8a10) 0.75a2 14 2 14
RIL1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UITLVIT2WIT3
CIMR-V7AA20P7 M35 | 713888 g5, (1810 2 14 Alambre
) (0.8a1.0) 14 forrado de
RIL1,S/L2,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2,W/T3 10.65a13.31 14 to vinil de
IMR-V7AA21P" !
c STo Mé T G2a15) | 2255 10 2 1 600V 0
R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1V/T2WIT3 10.65 a 13.31 14 to equiva-
CIMR-V7AA22P2 o M4 (2a1s) 2a55 | 7o 35 12 lente
R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UITLV/T2WIT3 10.65a13.31 14 to
IMR-V7AA24P . .
c ol Ma | ats | 2255 | 10 55 10
RIL1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UTLVIT2W/T3 2219
CIMR-V7*A25P5 M5 55a8 |10t08 8 8
[ 25)
RIL1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UTLVIT2W/T3 2219
CIMR-V7*A27P5 ) M5 (25 55a8 (10108 8 8

Nota:

(75°C)

El tamafio del alambre esta establecido para alambres de cobre a 160°F
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Serie de entrada monofasica de clase 200V

Ajuste del Alambre
. . .| par de tor. Tamafio Tamafio Tino
Modelo Simbolo terminal Tornillo Ib - pulg. aplicable recomendado P
(Nem) [ mm2 [AWG| mm2 | AWG

R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UITLV/T2WIT3 7.1a888 18a

CIMR-V7AABOP1 ) M3.5 (0.8a10) 0.75a2 14 2 14
R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UITLV/T2WIT3 7.1a888 18a

CIMR-V7AABOP2 ) M3.5 (0.8a10) 0.75a2 14 2 14
R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UITLV/T2WIT3 7.1a888 18a

CIMR-V7AABOP4 ) M3.5 (0.8a10) 0.75a2 14 2 14 ot

Alambre

RIL1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UTLVIT2WIT3

CIMR-V7AABOP7 a M4 13162 : 135?1 2a55 lff 35 12 forrado de
SLI SIL2,TIL3,-+1,+2,B1,B2,UITLVIT2WIT3 55 10 vinil de 600V

CIMR-V7AABLPS e Ma [1065a1331, g | 140 © equiva-
) (1.2a15) 10 35 12 lente
R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UITLV/T2WIT3 10.65a13.31 1l4a

CIMR-V7AAB2P2 ) M4 (12a15) 2a55 10 55 10
RIL1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2U/TLVIT2WIT3 M5 2(2 8)2 35a8 1283 8 8

CIMRVIAABIPO v |1065a133T| , | Ta | Lo o

(1.2a15) 8 i
Nota: El tamafio del alambre esta establecido para alambres de cobre a 160°F

(75°C)
Nota: También esta disponible la entrada trifasica para modelos de 0.1 a 0.75kw
de serie de entrada monofasica.

Serie de entrada trifasica de clase 400V

Ajuste del Alambre
. . . ar de tor. Tamafo Tamafo N
Modelo Simbolo terminal Tornillo Fib « pulg aplicable recomendado Tipo
(Nem) [ mm2 [AWG| mm? | AWG
RILLSILZ,T/L3,-,+1,+2,B1B2, UM LVITZWIT3 10.65a 13.31 14a
CIMR-V7AA40P2 ) M4 (12a15) 2ab5 10 2 14
RILLSIL2,T/L3,- +1,+2,B1B2, UM LVIT2WIT3 10.652 13.31 14a
CIMR-V7AA40P4 ) M4 (12a15) 2ab5 10 2 14
RILLSIL2,T/L3,-,+1,+2,B1B2, UM LVIT2WIT3 10.652 13.31 14a
CIMR-V7AA40P7 ) M4 (12a15) 2ab5 10 2 14
RILLSIL2,T/L3,- +1,+2,B1B2, UM LVIT2WIT3 10.652 13.31 14a
CINR-V7AA1PS [ M4 T 2ats) | 2355 | 1o 2 1 Alambre
forrado de
R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,UITLV/T2WIT3
CIMR-V7AA42P2 ® M4 13162 : 135?1 2a55 lfoa 2 14 vinil de 600V
0 equiva-
CIMR-V7AA43P0 |R/L1,S/L2,T/L3,-+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2W/T3 M4 10.65a13.31 2a55 1l4a 2 14 lente
(L2al15) i 10 35 12
CIMR-V7AA44PO |R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2 W/T3 M4 10.65a13.31 2a55 1l4a 2 14
(L2a15) i 10 35 12
CIMR-V7*A45P5 |R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2W/T3 M4 12.43 35a55 12a 55 10
(14) 0855 4o -
CIMR-V7*A47P5 |R/L1,S/L2,T/L3,-,+1,+2,B1,B2,U/T1,V/T2W/T3 22.19 12a
> M5 5 55a8 | |- 55 10

Nota: El tamafio del alambre esta establecido para alambres de cobre a 160°F
(75°C)
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» Cableado del circuito principal

L1213
r r-
MCCB o - | -
interruptor de |iE
fugas § =
o : 91 [
WM ey
* Fuente de

alimentacién de entrada del

circuito principal
Conecte el cableado de la fuente de alimentacion
de las terminales de entrada L1 (R), N/L2(S) y
L3(T) [L1(R), N/L2(S) para especificaciones del
modelo monofasico]. Nunca los conecte a U/T1,
VIT2, W/T3, B1, B2, -, +1, 0 +2, de lo contrario
se puede dafiar el inversor. Se puede conectar el
voltaje monofasico al inversor pero no utilice la
terminal T/L3 para ningun otro propdsito.

@ El voltaje del modelo monofasico (clase

Y 200V, 0.75kW 0 menos) se puede conec-
tar a la terminal T/L3. Nunca utilice la
terminal con otros prop6sitos .

« Conexion a tierra (utilice la terminal de
conexién a tierra @).)

AsegUrese de conectar atierralaterminal de

conexién atierrade acuerdo con el cédigo local de

conexiénatierra ). Nuncaconecteatierrael VS-
606V/7 en comin con las maquinas de soldar, los
motores u otros equipos eléctricos.

Cuando se utilicen varias unidades VS-606V7
una junto a la otra, conecte cada unidad a tierra
como se muestra en el ejemplo. No forme un
bucle con los cables de conexion a tierra

CORRECTO INCORRECTO

= [Ejemplo de invesores
- trifasicos 0.37 Kw clase
=l so0v)

= Conexion a tierra

» Conexi6n de las Resistencias de
Frenado (opcional).

Para conectar las Resistencias de Frenado corte el

protector en las terminales B1y B2.

Para proteger las Resistencias de Frenado de

sobrecalentamiento, instale un relevador de

sobrecarga térmica entre las Resistencias de

Frenado y el inversor. Esto proporciona una

secuencia que apaga la fuente de alimentacion

mediante un contacto de disparo del relevador

térmico.

Utilice este mismo procedimiento cuando conecte

una unidad de las Resistencias de Frenado.

Consulte la pagina 146.

« Salida del inversor

Conecte las terminales de motor a U, V, W.

Colocacion del cableado de las

terminales del circuito principal

Pase los cables a través del orificio de cableado y

conéctelos. Aseglrese de montar la cubierta en

su posicion original.
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» Cableado del circuito principal
Unicamente se proporciona aislamiento bésico para las terminales del circuito del
control.
Es posible que sea necesario aislamiento adicional en el producto final.
« Terminales del circuito de control

Pase el cable a través del orificio de cableado y conéctelo. Asegurese de montar todas
las cubiertas en la posicion original.

'-—-————{-:Mc CONTACT ourwr
SSS7
~-m3}I IEE

F
@ [

111

0000000000

@Cﬂ@@ééooooooo@
MA MB MC

* Se puede cambiar el SW1 de acuerdo con la polaridad
de la sefial de entrada de secuencia (de S1 a S7).
Comun 0V: lado NPN (configuracién de fabrica)
Comlin 24: lado PNP
Consulte las paginas 83 y 93 para SW2

Cableado de las terminlaes del circuito de control

Ancho de la hoja del desarmador

- 0.098 in. max
0.016 |n,} max (2.5 mm)

(0.4 mm
L~

Inserte el cable en la parte inferior del bloque de terminales, conéctelo y ajlstelo con
un desarmador.

0.22in.
(5.5mm) |_a longitud del alambre que sale del forro debe ser de 0.22

pulgadas (5.5mm).

psme =)
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Abra la cubierta frontal y verifique que la longitud de la tira de alambre sea de 0.22
pulgadas. (5.5mm)

* Inspeccion del cableado

Después de completar el cableado, se debe verificar que:

@

Todos los cables estén correctamente instalados.

Los tornillos y los recortes sobrantes de los cables se retiran del interior de la
unidad.

Los tornillos estén firmemente apretados.

Los cables expuestos no estén en contacto con otros cables y terminales.

Si se proporciona el comando marcha adelante o en reversa (FWD/REV) durante
la seleccion de referencia de operacion (n003=1) desde la terminal del circuito de

control, el motor arrancara automaticamente después de que se encienda (ON) la

fuente de alimentacion de entrada del circuito principal.
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5. OPERACION DEL INVERSOR

Configuracion inicial de la seleccién del modo de control (n002) se configura en el
modo de control V/f.

* Marcha de prueba

El inversor opera configurando la frecuencia (velocidad).

Existen tres tipos de modos de operacion para el VS-606V7:

1. Comando de marcha desde el operador digital (potenciémetro local/configuracion
digital).

2. Comando de marcha desde la terminal del circuito de control.

3. Comando de marcha desde comunicaciones (comunicaciones MEMOBUS).

Antes del envio se configura la unidad para recibir del operador el comando de marcha
y la frecuencia de referencia. A continuacion se presentan las instrucciones para poner
en marcha el VVS-606V7 con el operador digital JVOP-140 (con potenciémetro local) o
el JVOP-147 opcional (sin potenciémetro local). Para obtener mas instrucciones sobre
la operacién, consulte la pagina 37.

Se pueden seleccionar por separado los pardmetros de referencia de operacién o de
frecuencia de referencia como se muestra a continuacion.

Nombre Parametro
NOO3 = 0 --- Activa el comando MARCHA, PARO/REINICIO del operador
Seleccion de referencia de =1 --- Activa la marcha/paro de la terminal del circuito de control
operacion =2 -- Activa las comunicaciones (comunicaciones MEMOBUS)

=3 - Activa la tarjeta de comunicaciones (opcional)

NO04 =0 --- Activa el potenciometro del operador digital
=1 -- Activa la frecuencia de referencia 1 (parametro 024)
Activa la referencia del voltaje (de 0 a 10V) de la terminal del

=2 " Gircuito de control
_ 3 ... Activalareferencia de corriente (de 4 a 20mA) de la terminal del
circuito de control
” . _ Activa la referencia de corriente (de 0 a 20mA) de la terminal del
Seleccion de la frecuencia =4 -

circuito de control

=5 --- Activa la referencia de linea de la terminal del circuito de control

=6 --- Activa las comunicaciones (comunicaciones MEMOBUS)

_ Activa la referencia de voltaje (de 0 a 10V) de la terminal del
circuito del operador

Activa la referencia de corriente (de 4 a 20 mA) de la terminal del

circuito del operador

=9 - Activa la tarjeta de comunicaciones (opcional)

de referencia
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i Pantalla del | Pantallade |LED indicador
Pasos de operacion

operador 12-LED de estado
1.ENCIENDA la fuente de alimentacion. 6.00 "
[FREF] s @
(RUN) m
ALARMA @
(ALARM)
2. Configure del parametro n004 al 1. 1 W
MARCHA
PRGM ™
ALARMA
[ ]
3. Configure los siguientes parametros. W
n019 : 15.0 (tiempo de aceleracion) 15.0 MARCHA
n020 : 5.0 (tiempo de desaceleracion) 5.0 m
i : ALARVA o

4. Parpadea F/R.

Seleccione marcha adelante o en reversa presionando la =7 MARCHA
tecla o . F ar R m
(Adelante) ALARMA - o
@ Examine la aplicacion. o
(Nunca seleccione REV cuando se prohiba la
marcha en reversa). r E u
(Reversa)
!
5. Configure la referencia presionando la tecla o . 60.00 MARCHA _:|:_
ALARMA g
iy
6. Presione 000  60.0 MARCHA D
I
ALARMA
> | [FouT .
g
7. Presione STOP  para detener la marcha. 60.0  00.0 MARCHA €
L] -
ALARMA 1
[ ]
Foco indicador de . weoon W .
“O-: ON ©: Blinking (parpadeando) (par- : Blinking @ :OFF
estado N Jid m
(ENC) padeo largo) (Parpadeando)  (APAG)

Puntos de verificacién de la operacién

El motor gira de manera uniforme.

El motor gira en la direccion correcta.

El motor no presenta vibracion ni ruido anormales.

La aceleracion y desaceleracion es gradual.

Fluye la corriente de correlacion de la cart]]a.

Los LED indicadores de estado y la pantalla digital del operador son correctos.
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* Funcionamiento del operador digital

Todas las funciones del VVS-606V7 se configuran mediante el operador digital. A
continuacion se describen las secciones de la pantalla y del teclado.

Operador digital JVOP-140

Seccion de desplegado de datos
pleg Secci6n de desplegado

LED de desplegado de funcion
[~ Interruptores LED par:
otra funcion cada vez
que se presiona DSPL
Se pueden cambiar los dato!
deldesplegado l

Potenciémetro de
configuracion de frecuencia.
Cambia la configuracién de la
frecuencia de acuerdo con el
potenciémentro

Presione para cambiar
entre los LED de funcién

Presione para introducir los datos

constantes (despliega los datos

constantes al seleccionar el

namero de constante

mediante el LED PRGM) ~ Presione para
incrementar el

Presione para poner en
marcha el motor

Indicador de estado
(misma funcion con el

numero indicador RUN)
constante/valor de
datos
Terminal Gz Presione para reducir Presione para detener el
del operador € Nmero constantefvalor motor (presione para reiniciar
de datos en falla)

(Lado posterior del operador)

CN2-3: GND para la terminal del circuito del operador
CN2-2: terminal del circuito del operador (referencia de corriente)

CN2-1: terminal del circuito
del operador (referencia de voltaje)

Detalles de LED (el color entre paréntesis indica el color del LED)

FREF FOUT 1ouT MNTR
Monitor de frecuencia [ Monitor de corriente de| monitor multifuncion
de la frecuencia de
VDS | de salida (VERDE) [ saiida (VERDE) (VERDE)
-
>
FIR LORRE PRGM
[Seleccion de FWD/REV Seleccion localiremoto|  Numero de
del comando RUN del (ROJO) constante/datos
operador
(VERDE)
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Descripcion de los LED indicadores de estado

Existen dos LED en la seccion media derecha de la cara del VS-606V7. El estado del
inversor se indica con varias combinaciones de ON (encendido), BLINKING
(parpadeando) y OFF (apagado). El indicador RUN (marcha) y el indicador de estado
del botén tienen las mismas funciones.

"

. w
- : oN ©  BLINKING (parpadeo largo) @ : BLINKING ® :oFF
(ENCENDIDO) ™ " (PARPADEANDO) (APAGADO)

RUN D (Verde) ¢ ]Operacién lista GF
(Durante el paro)
ALARM [ ]| (Rojo) @

D=

] Operacién normal

Para obtener mas detalles sobre cémo funcionan los LED indicadores de estado cuando
falle el inversor, consulte la seccién 8 “DIAGNOSTICOS DE FALLA Y ACCIONES
CORRECTIVAS” en la pagina 129. Si se presenta una falla, se enciende el LED
ALARMA.

@ Se puede restablecer la falla encendiendo la sefial de restablecimiento de fallas (o

presionando la tecla =T (paro/reinicio) en el operador digital) con la sefial

OFF (apagado) de la operacién, o apagando la fuente de alimentacion. Si esta
encendida la sefial de operacion, no se puede restablecer la falla con la sefial de
restablecimiento de fallas.
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» Descripcion del LED

Presionando
LED de funcion.

La siguiente grafica de flujo describe cada LED de funcién.

en el operador digital, se puede seleccionar cada uno de los

ENCENDIDO
EP'FI-' Monitor/configuracién de la frecuencia de
referencia (Hz) |
i “ 7 % Configura la velocidad de operacion del VS-606V7!
i

| HES

| —“— Monitor de frecuencia de salida (Hz)
,I IFEMUT | Despliega la frecuencia que esta produciendo

= actualmente el VS-606V7.

Configuracién desactivada. Si el VS-606V7 pierde potencia
— mientras se encuentra en uno de
"En_ t: Sy estos modos regresara a este
modo una vez que se restaure la
E‘ j Monitor de corriente de salida (A) potencia.
EZMJT | Despliega la corriente que esta produciendo
| =~ actualmente el VS-606V7.
1 Configuracién desactivada.

R =

Monitor multifuncién
FARTH | Aparece en pantalla la descripcion del monitor

aen Sslecc'onado‘ detal e las néginas 36), | | V0% Corfente de salda (0UT)
(Para mayores detalles consulte las paginas 36). | | yos: Referencia de volaie de salida

(Unidad: 1)
| I.D'SI".{:: L UO5: Voltaje de CD (Unidad: IV)
U06: Estado de terminal de entrada

i » U07: Estado de terminal de salida
Seleccién de marcha ADEL/REV U08: Monitor del w,q'ue )
11 | Configura la direccion de rotacion del motor cuando| | uoe: Historial de fallas
& se proporciona el comando de marcha mediante el

No. de monitor
U01: Frecuencia de referencia (FREF)
U02: Frecuencia de salida (FOUT)

U10: Numero de software

operador digital. U1L: Energia de salida
La configuracién puede cambiar mediante la teclaziom. Big EL’ZL:.?,,:Z?.?;’;{;’:SE““’S
| For (marcha adelante) = Rev (marcha en reversa). UL7: Entrada PID
—— U18: Salida PID
(oar
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s — -
Seleccmn LOCAL/REMOTO
Esta funcién conmuta la operacion
utilizando el operador digital incluyendo i
configuracion de frecuencia con potenciémetro o |
que utiliza las terminales de entrada o mediante
comunicaciones. La configuracién puede cambiar
mediante la tecla ogm.

No. de pardmetro/datos
—IConfigure y cambie los datos utilizando el |
no. de constante. (Consulte la pagina 41)

=0
Lene ]
Regresar a

Monitor multifucién

« Seleccion del monitor

Presione la tecla . Cuando esté encendido
desplegar los datos seleccionando el nimero de monitor.

[Ejemplo] Monitoreo de la referencia de voltaje de salida

v IR

="
Seleccione U-04 EE L3 L
presionando la
teclazomm R TH MHTR o [EMTES)

Aparece en pantalla la referencia del
voltaje de salida.

, se pueden

(T ¥
(110

=
llR.-'
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* Monitoreo
Se pueden monitorear los siguientes elementos con el pardmetro U

No. de

- Nombre Descripcion
parametro
u-o1 Frecuencia de referencia Hz Se puede monitorear la frecuencia de referencia.
(FREF)*t (Igual que FREF).
U-02 Frecuencia de saliday Hz Se puede monitorear la frecuencia de salida
(FOUT)** (Igual que FOUT).
U-03 Corriente de salida Hz Se puede monitorear la corriente de salida.
(louT)** (Igual que 10UT).
U-04 Voltaje de salida V  |Se puede monitorear el voltaje de salida.
U-05 Voltaje de CD v Se_ pl_Jede monitorear el voltaje de CD del circuito
principal.
U-06 Estado de la terminal de __ |Se puede moniloregr el estado_de _Ia terminal de
entrada*2 entrada de las terminales del circuito de control.
U-07 Estado de la terminal de salida®2| — :e puede n_\onitorear e_l es_lado de la terminal de salida
e las terminales del circuito de control.
Se puede monitorear la cantidad del torque de salida.
u-08 Monitor del torque % |Cuando se selecciona el modo de control V/f, aparece
en pantalla “----".
U-09 Historial de fallas (tltimas 4 Aparece en pantalla el historial de las Ultimas cuatro
fallas) fallas.
U-10 No. de software — |Se puede verificar el nimero de software.
U-11 Energia de salida*3 kW |Se puede monitorear la energia de salida.
U-13 Tiempo de o;_)eracidn X10H Se puede_ monitore_ar el tiempo de operacién
acumulativo*4 acumulativo en unidades de 10H
Se puede verificar el contenido del error de recepcién
U-15 Error de recepcion de datos*s4 — |de datos de comunicaciones MEMOBUS (el contenido
del registro de transmisién No. 003DH es el mismo).
U-16 Retroalimentacién PID*s % Intrqduzca 100(%) / frecuencia de salida maxima o
equivalente.
U-17 Entrada PID*s % | +100(%) /+ frecuencia de salida maxima
U-18 Salida PID*s % | +100(%) /+ frecuencia de salida maxima

*1 No esta encendido el LED indicador de estado.
*2 Consulte el estado de la terminal de entrada/salida en la siguiente pagina.
*3 El margen de desplegado va de -99.9kW a 99.99kW.
Cuando se efectlie una regeneracion aparecera en pantalla la energia de
salida en unidades de 0.01kW cuando sea -9.99kW o menos y en unidades de
0.1kW cuando sea mas de -9.99kW.
Cuando se encuentre en el modo de control de vector, aparecera en pantalla

*4 Esta funcién aplica sélo para los inversores 7.5/10hp (5.5/7.5kW) clase
200/400Vs.

*5 Desplegado en unidades de 0.1% cuando sea menos de 100% y en unidades
de 1% cuando sea 100% o més. El margen de desplegado es de -999% a
999%.
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Estado de la terminal de entrada

iy

La terminal S1 esté “cerrada’
La terminal S2 esta “cerrada”
La terminal S3 esté “cerrada”
La terminal S4 esté “cerrada”
La terminal S5 esta “cerrada”
La terminal S6 esta “cerrada”
La terminal S7 esta “cerrada”

=

[N

o utilizado

Estado de la terminal de salida

1: La terminal MA-MC esta "cerrada”
1: Laterminal P1-PC esta “cerrada”
1: Laterminal P2-PC esta “cerrada”

No utilizado

Desplegado de error de recepcion de datos

1: Error de CRC

1: Falla de longitud de datos
1: No utilizado

1: Error de paridad
1

1

1

Error de marcha excesiva
Error de marco
Tiempo

No utilizado
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Método de desplegado del historial de fallas

Cuando se selecciona U-09, aparece en pantalla un cuadro de cuatro digitos. Los tres
digitos de la derecha muestran la descripcion de la fallas y el digito de la izquierda
muestra el orden de la falla (de uno a cuatro). El nimero 1 representa la Gltima falla'y
se usa 2, 3, 4, en el orden ascendente en que se presento la falla.

(Ejemplo)
|} namero de 4 digitos
| : Orden de la falla (de 1 a 4)
JOC ¢ Descripeion de la falla
Aparece en pantalla "---" cuando no
hay fallas.

(Consulte la pagina 126 para obtener mas detalles.)
e Conmutacion del historial de fallas
El orden del historial de fallas puede cambiarse con la tecla 0 .
« Liberacion del historial de fallas
Configure el parametro n001 en 6 para liberar el historial de fallas. La pantalla
regresa a n001 después de terminar la configuracion 6.
Nota: la inicializacién del parametro (n001 = 10, 11) libera el historial de fallas.

Configuracién y consulta de parametros

i
Seleccion REMOTO/LOCAL

LO/RE

W [(DSPL Configuracion n003 (Seleccion de referencia de operacién)

v > (R » (L) » (O0) »

coﬁstante/ "
A ENTER A ENTER]
PRGM ) datos (PraM | ENTER) ( PRGM PRGM
003 . I Conflguraplon enl
n » Configuracioén inicial: 0 Referencia de la
w (DSPL) - seleccion de  yeferencia de operacion terminal del circuito
la referencia e conérol .
de operacion parpadeando en cambio).
= ()
e ) R (AR E
PRGM PRGM
FREF Regreso a la Configuracién de datos
pantalla del no.

de constante
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» Configuracion simple de datos

Configuracion digital (Consulte 5, OPERACION DEL INVERSOR) y la
configuracion del potenciémetro estan disponibles para una operacion simple de acel/
dsacl. del VS-606V7.

La frecuencia de referencia mediante el voltaje anal6gico se configura con la
configuracion inicial (n004 = 1). Para el modelo con el operador digital (con
potenciémetro) JVOP-140, la confiuracion de fabrica se establece mediante el
potenciémetro de configuracion de frecuencia (n004=0).

A continuacion se presenta un ejemplo en el cual los LED de funcién se utilizan para
configurar la frecuencia de referencia, el tiempo de aceleracién, el tiempo de
desaceleracion y la direccién del motor.

Configuracion de datos con potenciémetro de configuracion de frecuencia
Desplegado | Desplegado |LED indicador

Pasos de operacion del operador | de 12-LED de estado
1. Gire totalmente el potenciémetro a la izquierda. | 0.00 N#
Después encienda la energia. FREE RUN -,Q;
ALARM @
2. Parpadea F/R. FOR W
Seleccione marcha FWD/REYV con las teclas. o RUN Q

Nunc_a_selecuone REV cuando esté REV ALARM @
@ prohibida la marcha en reversa.

3. Presione DSPL para que parpadee FREF. 0.00 N

Después presione RUN (marcha). FREE RUN O
ALARM @
4. El motor opera girando el potenciémetro a la De 00.0 a NV
derecha. (Aparece en pantalla si la frecuencia de |60.00 RUN O
referencia corresponde a la posicion del La ALARM @
potenciémetro). frecuencia
Si se cambia rapidamente el de salida
@ potenciémetro, el motor también acelera |minima es
o desacelera rapidamente 1.50Hz

correspondiendo con el movimiento del
potenciémetro. Ponga atencién al estado de
carga y cambie el movimiento del potenciémetro.

Foco indicador de i W wy
estado O-:ON ©: Blinking (parpadeando) (par-
(ENC)

Q: Blinking ® :OFF
padeo largo Parpadeando (4PACG)
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6. FUNCIONES DE PROGRAMACION

Las configuraciones de fabrica de los pardametros se muestran como[_____|en las
tablas.

» Configuracion e inicializacién de parametros

|Seleccic’)n/inicializacién de parametros (n001)|

La siguiente tabla describe los datos que se pueden configurar o leer cuando esta
establecido n001.

No se despliegan los parametros no utilizados entre n001 a n179.

Configuracién Parametros que se pueden .

1001 configurar Parametros que se pueden consultar
0 no01 De n001 a n179
1 De n001 a n049* De n001 a n049
2 De n001 a n079* De n001 a n079
3 De n001 a n119* De n001 a n119
4 De n001 a n179* De n001 a n179
5 No utilizado
6 Historial de fallas liberada
8,9,12,13 No utilizado
10 Inicializar (secuencia de 2)
11 Inicializar (secuencia de 3)=

* Excluye la configuracion de parametros activados.
= Consulte la pagina 74.

“ €~ " aparece en la pantalla LED durante un segundo y los datos
+ configurados regresan a sus valores iniciales en los siguientes casos:

(1) Los valores configurados de la seleccion de funcion de la terminal de entrada de 1 a
7 (del n050 al n056) son iguales.

(2) No estan satisfechas las siguientes condiciones en la configuracion del patrén V/f:
frecuencia de salida maxima (n011) > frecuencia de salida de voltaje maxima
(n013)

> Frecuencia de salida media (n014)

> Frecuencia de salida minima (n016)
Para mayores detalles, consulte “Ajuste del torque de acuerdo con la aplicacion”
(configuracion del patron V/f) en la pagina 38.

(3) Si no se satisfacen las siguientes condiciones en la configuracién de frecuencia de
salto: frecuencia de salto 3 (n085)

< Frecuencia de salto 2 (n084)
< Frecuencia de salto 1 (n083)

(4) Si el limite inferior de frecuencia de referencia (n034) > el limite superior de fre-
cuencia de referencia (n033)

(5) Si la corriente nominal del motor (n036) > 150% de la corriente nominal del inver-
sor

(6) Cuando n018 = 0y n019 ~ n022 esta configurado en un valor mayor de 600.0
segundos, el pardmetro n018 se configurara automaticamente en 1.
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* Uso del modo de control V/f

El modo de control del vector esta preconfigurado de fabrica.
Seleccion del modo de control (n002): 0: modo de control V/f (configuracién inicial)
1: Modo de control del vector

Ajuste del torque de acuerdo con la aplicacién

Ajuste el torque del motor utilizando “patrén V/f” e “incremento automatico del torque

en todo el rango”.

« Configuracion del patrén V/f
Configure el patrén V/f con n011 a n017 como se describe a continuacion.
Configure cada patrén cuando utilice un motor especial (motor de alta velocidad,
etc.) o cuando requiera un ajuste especial del torque de la maquina.

V. VOLTAJE Asegurese de satisfacer las
siguientes condiciones para la
configuracion de n011 a n017.
n016 < n014 < n013 < n011
Si esta configurado n016 = n014,
se desactiva el valor n015.

0 f
n016 n014 n013 n011  frecuencia

Np. de Nombre Unidad Ma_rgen de Conflg_u_raclon
parametros configuracion inicial
n011 Frecuencia de salida maxima 0.1Hz De 50.0 a 400.0Hz 60.0Hz
. fu De 1 a 255.0V 230.0v
no12 | Voltaje méximo v (de 0.1 2 510.0V) (460.0V)

Frecuencia de salida de voltaje

no13 i : 0.1Hz De 0.2 a 400.0Hz 60.0Hz
maximo (frecuencia base)

n014 Frecuencia de salida media 0.1Hz De 0.1 a 399.9Hz 1.5Hz

015 Vol@je de frecuencia de salida 1w De 0.1 a 255.0V 12.0v
media (de 0.1 a 510.0V) (24.0v)

n016 Frecuencia de salida minima 0.1Hz De 0.1 a 10.0Hz 1.5Hz

017 Volt_aje de frecuencia de salida v De 1 a50.0V 4.3V *
minima (de 0.1 a 100.0V) (8.6V)

*10.0V para 7.5/10hp (5.5/7.5kW) clase 200V
20.0V para 7.5/10hp (5.5/7.5kW) clase 400V
NOTA: Los valores con paréntesis indican clase 400V).
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« Configuracion tipica del patron V/f
Configure el patrén V/f de acuerdo con la aplicacién segin se describe a
continuacion. Para la clase 400V, deben duplicarse los valores de voltaje (n012,
n015 y n017). Cuando opere a una frecuencia que exceda 50Hz/60Hz, cambie la
frecuencia de salida maxima (n011).

Nota: Aseglrese de configurar la salida de frecuencia méaxima de acuerdo con
las caracteristicas del motor.

Para aplicaciones para propdsitos generales - - - - .

Especificacién del motor: 50 Hz
(Configuracién de fabrica)

Especificacion del motor: 60 Hz
(Configuracion de fabrica)

200 n011 | 60.0 ' n011 { 50.0 |,
n012 |200.0 ' n012 1200.0 |,
n013 | 60.0 ' n013 | 50, '
n014 1 15 \ n014 | 13 |,
ngi5 1 12.0 ' n0154 120 1,

12 n0t6 | 1.5 ' noi6 [ 13 I,

15 60f [n017 ] 12.0 | n017 [ 12.0 |,
Para ventiladores/bombas
Especificacion del motor: 60 Hz Especificacién del motor: 50 Hz

v Constante 6 v Constante 6

20 n071 | 60.0 0 n011 | 50.0
n012 |200.0 - nQ 200.0
n013 | 60.0 n013 | 50.0 |
n014 | 30.0 nl 250

1 n015 50 0 0 r n015 | 50.0

ke ngi6 | 15 ] n016 ] 1.3

15 3 60f [n017 ] 10.0 13 25 50t no017 | 10.0

Para aplicaciones que requieren torque de arranque

avanzado
Especificacion del motor: 60 Hz Especificacién del motor: 50 Hz
v |Constante f v | Constante
x n011 | 60.0 0 n011 | 50.0
n012 |200.0 n012 [200.0
n013 | 60.0 n013 { 50.0
n014 | 3.0 n 2.5
% n015 | 24.0 2] n015 | 24.0
BT ngi6 | 1.5 IR n0i6 | 1.3
153 t [n017 | 18.0 1322 50 f n017 | 18.0

El incremento de voltaje del patron V/f incrementa el torque del motor, pero un
incremento excesivo puede causar la sobreactivacion del motor, el sobrecalentamiento
o la vibracién del motor.

Nota:  Se configurarda n012 para el voltaje nominal del motor.
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« Incremento automatico del torque en todo el rango (cuando se selecciona el
modo V/f. n002=0)
El requerimiento del torque del motor cambia de acuerdo con las condiciones de
carga. El incremento automatico del torque en todo el rango ajusta el voltaje del
patrén de acuerdo con el requerimiento. El VS-606V7 ajusta automaticamente el
voltaje durante la operacion de velocidad de pardmetros asi como durante la
aceleracion.
El inversor calcula el torque requerido.
Esto asegura una operacion sin disparo y efectos de ahorro de energia.

\oltaje de salida (0]  Ganancia de compensacion x| Torque
del torque (n103) requerido
* Operacién
(VOLTAJE) . .
v Torque requerido = Incremento de voltaje

II

f FRECUENCIA

Normalmente, no es necesario ningln ajuste para la ganancia de compenacion del
torque (configuracion de fabrica del n103: 1.0). Una configuracién excesivamente alta
de ganancia de compensacién del torque ocasionara una sobreactivacion del motor y
posibles fal